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1. Modelos Lineales Aproximantes Estáticos de la Forma: AY =
BX + C

Dados X ∈ Cn×r e Y ∈ Cn×r es claro que los modelos de la forma AY = BX + C,
basados en datos DN := {(Yj , Xj)}Nj=1 ⊂ U en un universo de resultados U puede ser
representado en términos de datos en un universo Û relacionado con U a través de la
relación col(Y,X) ∈ Û ⇔ (Y,X) ∈ U , y de la siguiente representación.

MA|B|C :=
{

col(Y,X) ∈ Û :
[
A −B −C

]
col(Y,X, Ir) = 0

}
(1.1)

donde r es el número de columnas de C.

1.1. Mínimos cuadrados y cómputo de modelos lineales estáticos aproximantes
de la forma: AY = BX + C

Para estudiar una formulación alternativa aproximada de las estrategias de cómputo
de modelos exactos MA|B|C de la forma (1.1), en lugar de una representación exacta de la
forma (1.1), iniciaremos considerando representaciones alternativas aproximadas basadas
en una muestra D̂N = {col(Yj , Xj)} ⊂ Û de problemas de la forma.

M̃A|B|C :=

(A,B,C) : (A,B,C) = arg mı́n
(Â,B̂,Ĉ)∈Cn×m×(Cn×r)2

N∑
j=1

∥∥∥∥∥∥∥
 Â

−B̂
−Ĉ

> YjXj

Ir


∥∥∥∥∥∥∥
2

F


(1.2)
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2. Ejercicios

1. Formular y demostrar un lema técnico que describa las solubilidad computabilidad
de los elementos (representaciones matriciales de modelos) en el conjunto determi-
nado por la expresión (1.2).

2. Diseñar un algoritmo que permita calcular los elementos cuya existencia está deter-
minada por el lema desarrollado al resolver el problema previo.

3. Escribir un programa Octave que genere datos significativos correspondientes a un
modelo de la forma MA|B|C e identifique el modelo correspondiente a los datos ge-
nerados.
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